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Foglio Quesiti n.1
[1 candidato illustri i principali metodi di gestione della
ridondanza cinematica per i sistemi robotici.

Il candidato descriva le tecniche di controllo decentralizzato
“consensus-based”.




Foglio Quesiti n.2

1. Il candidato illustri un problema di stima decentralizzata.

2. 1l candidato descriva una soluzione al problema del controllo di
formazione di sistemi multi-robot.




